UZito¢né vzt'ahy
Porovnanie dvoch merani

Predpokladajme, Ze sme urobili dve merania (alebo experimenty) tej istej veli¢iny. Vysledky
s

X1+O'X1 a Xz +O—X2

Ci tieto dva vysledky sthlasia, zistime podl'a toho, &i sa prekryvaju intervaly definované
chybami. Najskor vypocitame rozdiel

A=X2_X1

a potom chybu rozdielu, t.j. standardnu odchylku,
oy = /0)%1 + 0%,
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Ako d’alSie vypocitame pomer

Ak sa obidve merania zhoduju, potom je R = 0. Vd’aka chybam merania vSak takato situdcia
nastava len vel'mi zriedkavo a treba sa na fiu pozerat’ skor s podozrenim.. Zo Statistickej teorie
vieme, ze pravdepodobnost’, Ze pri spravnom merani tej istej skuto¢nej hodnoty sa budi dve
nami namerané hodnoty v désledku nahodnych chyb od seba odliSovat’ o A = o, , je priblizne
33%, Tomu zodpoveda R = 1. Pravdepodobnost, ze sa budu odliSovat az o A = 20,
(t.j. R =2) st priblizne 4%. Pravdepodobnost’, Ze by sa odlisovali az o A = 36, (t.j. R =3) je
asi 0.3%. Toto je v stlade s nasou intuiciou, ktora nam napoveda, Ze ¢im viac sa dve merania
tej istej veli¢iny od seba liSia, tym menej budeme tymto meraniam doverovat. Rozhodnutie,
aky velky rozdiel nameranych hodndt sa bude povazovat eSte za akceptovatelny, je
subjektivne a zavisi na experimentatorovi. VSeobecne sa vSak povazuju dve namerané
hodnoty tej istej veli¢iny za konzistentné, pokial

R < 2.

Porovnanie merania s teoretickou hodnotou alebo s tabul’kovou hodnotou

V tomto pripade Casto nie je znama neurCitost oy, (chyba teoretickej alebo tabulkovej
hodnoty). Pomer R v tomto pripade vypoc¢itame vel'mi podobne, poloziac oy, = 0,
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a rovnako aj ziadame, aby bol mensi ako 2.



Vahovany priemer

Je mnoho pripadov, ked’ urobime viac merani tej istej veli¢iny, napr. v Ulohe fyzikalne
kyvadlo ur¢ime taziskovy moment zotrvacnosti pre 3 rdzne osi. Ak by chyby boli rovnaké v
kazdom z tychto merani, bolo by rozumné vypocitat’ oby€ajny priemer. AvSak cCasto tieto
chyby nie su rovnaké. Co s tym? V tomto pripade oby&ajny priemer nie je dobry, pretoze
meranie s najmensou chybou dofi vstupuje S rovnakou vahou ako meranie s najviacSou
chybou. Avsak meranie s najmensou chybou by malo mat najvacsiu vahu, pretoze je
najdolezitejSie. Aby sme toto zohl'adnili, definujeme tzv. vdhovany priemer, ktory berie do
uvahy velkosti chyb. Definovany je takto
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A chyba vahovaného priemeru je dana ako
1
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